Specifikace predmétu plnéni
Méstsky kamerovy dohlizeci systém — Chlumec nad Cidlinou

Zdtivodnéni projektu
Bezpecnostni analyza mésta z pohledu MKDS

MKDS monitoruje vyhradné vybrané krizové ¢asti vefejnych prostranstvi mésta za ucelem
zajistovani bezpecnosti obcanl a navstévnikl mésta s cilem predchazet a odhalovat zejména
pouliéni kriminalitu, vandalismus, pfip. pfestupky. Hlavnim cilem MKDS je:

* zvySeni bezpecnosti ob¢an(l a navstévnik( mésta, ochrana majetku

* kontrola rizikovych mist v denni i no¢ni dobé

* vytvoreni bezpecnych zén pro pohyb obcani

* dohled nad dodrZzovanim obecné zdvaznych pravnich predpisii o ochrané verejného

poradku

* zabezpeceni mistnich zalezitosti vefejného poradku

* prevence kriminality a jinych protipravnich jednani a jevd

* odhalovani prestupkd, trestnich ¢ind a jiného protipravniho jednani

* zlepSeni bezpecnosti silni¢niho provozu, kontrola ¢innosti straznikd méstské policie

Podle potreby je MKDS zaroven vyuzitelny pro aktudlni koordinaci postupu bezpecnostnich
sloZek event. sloZek integrovaného zachranného systému.

MKDS je provozovan v souladu se zakonem ¢. 553/1991 Sb., o obecni policii, ve znéni
pozdé&jdich predpisl, zakonem €. 273/2008 Sb., o Policii Ceské republiky, ve znéni pozdé&jsich
predpisll a Nafizenim Evropského parlamentu a Rady (EU) 2016/679 ze dne 27. dubna 2016 o
ochrané fyzickych osob v souvislosti se zpracovanim osobnich Udajd a o volném pohybu téchto
Udaju a o zruseni smérnice 95/46/ES (dale téz ,,obecné nafizeni o ochrané osobnich udajd). V
monitorovacim stfedisku jsou monitorovany vybrané krizové casti mésta MKDS. Straznici
méstské policie provadéji monitorovani téchto oblasti a zjistuji, zda zde nedochazi k pachani
trestné, prestupkové Ci jiné ¢innosti, ktera narusuje bezpecnost a verejny poradek ve mésté.



Soucasny stav méstského kamerového dohlizeciho systému (MKDS)

Aktudlni kamerovy systém je jiz v provozu cca 12 let a je momentdlné za hranici Zivotnosti.
Technologicky je jiz zastaraly, pracuje s dnes jiz nevyhovujicim rozliSenim obrazu, neni ho
mozno z dlivodu kompatibility s novymi technologiemi rozsifovat. Jednd se uzavieny systém
s jednoduchym zaznamem bez moznosti analyzy video dat. Kapacitné je jiz také omezeny co
se tyCe poctu zaznamu video kandld, coz je do budoucna limitujici, zvlasté z divodu pozadavki
pokryti vice méstskych lokalit. Neni mozno vzdalené pfistupovat k pofizenym zdznamuim,
eventudlné posilat upozornéni spravci o stavu zaznamového systému a kamerach.

Aktudlni kamerové body stavajiciho systému

KB1 - Klicperovo ndmésti 204, MéU

KB2 - Hristé, koupalisté - Na Hatich 85

KB3 - Park, kostel - Prazskd 114

KB4 - Kruhovy objezd, benzinka - Prazska 802
KB5 - U Nadrazi

KB6 - Sokolovna - Kozelkova 26

KB7 - Kfizovatka Palackého 83

KB8 - Skola, Jidelna, HFisté - Smetanova 115
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Rozmisténi kamerovych bodi stavajiciho systému — Chlumec nad Cidlinou
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KBS - Skola, Jidelna, HFisté - Smetanova
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Pozadavky na novy méstsky kamerovy dohlizeci systém

Novy kamerovy dohlizeci systém ma mit otevienou architekturu pro snadnou rozsifitelnost.
Systém musi umoznit zpracovat min. 75 streamd s moznym rozsifenim.
Systém musi umozZnit zdznam a zpracovani video a audio obsahu.
VyZaduje se podpora pro 4K rozliseni.
Zpracovani a ukladani obsahu pfimo v kamerach, s moZznosti cloud managementu.
Vsechny zivé a uloZzené kamerové streamy musi systém v redlnem case analyzovat.
Systém musi podporovat ,smart” analyzu obrazu i zvuku a nasledné vytézovani dat.
- Autodetekce objektl (osoby, vozidla)
- Vyhledavani objektl na zdkladé kritérii (napf. barva obleceni)
- Pocitani objektu
- Statistika pohybu pro osoby a vozidla (HEATMAPS)
- Volitelné i rozpoznavani SPZ
- Detekce zvukovych anomdlii (rozbiti skla, vystrel, kfik)

Systém musi umozZnit zabezpeleny vzdaleny pfistup uZivatellm prfes WEB rozhrani
k videozdznam(im i Zivym streamdm, nap¥. pro pfistup policie CR.

MozZnost pfistupu a upozornéni pfes mobilni aplikaci pro pracovniky MP. (iOS. Android)
Notifikace definovanych udalosti skrze mobilni aplikaci, nebo email.

Pro rlizné uzivatele musi byt moznost pridélovani prav v zavislosti na funkcionalité.

Pouziti kamer typu bullet a multisenzor s moznosti no¢niho IR vidéni a pfisvitu.

Pozadované kamerové body nového systému

KB1 - Klicperovo ndmésti 204, MéU

KB2 - Klicperovo namésti 18

KB3 - Hristé, koupalisté - Na Hatich 85

KB4 - Park, kostel - Prazska 114

KB5 - Kruhovy objezd, benzinka — Prazska802
KB6 - U Nadrazi - Nadrazni 783

KB7 - Sokolovna - Kozelkova 26

KB8 - Kfizovatka Palackého 83

KB9 - Zdravotni stfedisko - Jungmannovall4
KB10 - Kfizovatka - Prazska 82 - budova PCR
KB11 - Domov déti a mladeze

KB12 - Hibitov - Zizelicka 95

KB13 - Skola, Jidelna, HFisté - Smetanovalls
KB14 - Skola hlavni vchod - Smetanova 155
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Technicka zprava
Popis pozadovaného systému a technologie

Kamery

Kamery pro vyspély méstky kamerovy systém musi mit konstrukci pro venkovni instalaci s rozsahem
teplot —40C do +60C v tzv. anti-vandal provedeni 1K10 (IEC/EN 62262) v kryti IP66 (IEC/EN 60529). Z
hlediska ochrany dat musi byt kamera vyrobena mimo Uzemi Ruské federace a Ciny. Z ddvodu
bezpecnosti dat, musi byt veskera komunikace enkryptovana jako i pfipadna data ulozend v
pamétovém uloZisti kamery. Instalace kamery na pfipojné misto nesmi mit zranitelné ¢asti, jako jsou
odkryta kabeldz a pristup ke konektordm. Cloud pro management kamerového systému musi byt
umistén na serveru v lokalité EU.

Kamerovy Cip ma byt minimalné o velikosti min. 0,5 palce s minimalnim rozliSenim 2K (2592x1944
pixeld) a vice s minimalni svételnosti f/1,5 a minimalni svételnost okoli 0,15 luxd. Pod uvedenou
svételnost ma byt obraz zobrazen pomoci IR zobrazeni s dosahem 30 m. Opticka ¢ast ma zobrazit 100°
horizontalné a 50°vertikalné. Ovladani musi umoznit na dalku pfistup k funkci zoom a focus.
Podporované formaty: H265, H264 se snimanim zvuku.

Konektivita a napajeni

Kazdé kamerové misto musi byt vybaveno patficnou konektivitou k lokalni IP siti nebo internetu a
zaroven pfistup k elektrickému napdjeni. Nejbéznéjsi pfistup k IP konektivité je pomoci radiového spoje
bod-bod. Nejmensi poZzadovany datovy tok je 20Mb/s pro kazdé pfipojné misto, resp. pro kazdou
kamerovou jednotku. Pro napdjeni systému je poZzadovano 230 V s minimalnim jisténim 10 A v ptipadé
pfipojného mista bez zalozniho zdroje a 16 A v pripadé se zdloznim zdrojem UPS. V pfipadé vyuziti
napdjeni 230V mimo objekty investora, je nutné nainstalovat separatni jistic a podruzny elektromér
pro méreni odbéru komponent kamerového systému.

Ukladani dat a analyza

Ukladani nahranych dat bude feSeno primarné na SDXC karty v samotnych kamerach. Velikost ulozisté
v kamere musi umoznit trvaly zdznam po dobu min. 30 dnd. Primarni analyza dat bude probihat pfimo
v kamefe a v pripadé vyhodnoceni nastaveného kritického parametru/udalosti kamera odesle
informaci do cloud uUlozisté, které pak zajisti pfeposlani informace urcenym pracovnikiim. Ti pak budou
moci nasledné skrze Sifrované webové rozhrani cloudu prohlizet originalni video zdznam v uloZisti
kamery, eventudlné vyhleddvat v zaznamenam materialu dle definovanych parametr(. Pfistup k
uloZisti musi byt trvale umoznén i policii CR.

Kromé klasického nahravani obrazového a zvukového signalu se pozaduje, aby systém analyzoval
obsah obrazu a zvuku v ramci platné legislativy EU. A to zejména:

e  Proaktivni vyhledavani objekt( napfi¢ systémem

e Predikce definovanych udalosti a hlaseni

e  Efektivni sprava ulozisté

V rdmci pokrocilé Al analyzy musi systém umoznovat:
e Pokrocilé vyhledavani obsahu, objekty a udalosti, na zakladé kompilace vlastnosti
e Mapova virtualizace na zakladé live dat z kamerového systému
e Real-time upozornéni na zékladé analyzy obsahu
e Prohlizeni ¢asové osy na zakladé definovanych udalosti a objekt(
e Kvantifikace objektd
e  Statistika pohybu, tzv, heatmaps

ProhliZzeni musi byt umoZnéno jak z pfistupu z webového prohlizece, tak mobilni forma pomoci
aplikace v mobilnim telefonu nebo tabletu.



Topologie méstské datové sité

Pro zajisténi prenost dat z jednotlivych kamerovych bod( (KB) do centralniho pfijimaciho
datového bodu (PDB), ktery se nachazi v budové méstského ufadu bude pouZzita mikrovinna
technologie nelicencovaného pasma 60GHz se zalohou prenosu 5GHz. Z dlivodu ¢lenitého
terénu mésta bude vyuzito retransla¢nich datovych bod( (RDB). Topologie sité vyplyva
z nasledujiciho schématu datové konektivity. Zatizeni je po uvedeni do provozu nutné
registrovat u Ceského telekomunikaéniho Ufadu. V update projektové dokumentace z roku
2025 je zrusen plUvodné zamysleny retranslacni a datovy spoj Sadovd. Kamera v KB6 bude
pfipojena do cloudu skrze lokalni internetové pfipojeni poskytnuté majitelem objektu Iékarny.
Moznost pfipojeni s majitelem objektu zajisti investor. Technologie starého retransla¢niho
datového bodu RDB Sadova bude odborné odstranéna dodavatelem nového kamerového
systému.

Mapa rozmisténi datovych spoju
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Provozni soubory projektu

Projekt bude rozclenén do nasledujicich provoznich souboru:

W ooONOU A WNR

R R R R R R R R R
0NV DWNRERO

KB1 — Klicperovo ndmésti 204, MéU

KB2 — Klicperovo ndmésti 18

KB3 — Hristé, koupalisté — Na Hatich 85

KB4 — Park, kostel — Prazska 114

KB5 — Kruhovy objezd, benzinka — Prazska802
KB6 — U Nadrazi — Nadrazni 783

KB7 — Sokolovna — Kozelkova 266

KB8 — KtiZovatka Palackého 83

KB9 — Zdravotni stfedisko — Jungmannovall4

. KB10 — Kfizovatka — Prazska 82 - budova PCR
. KB11 — Domov déti a mladeze

. KB12 — H¥bitov — Zizelickd 95

. KB13 — Skola, Jidelna, HFi$té — Smetanovalls
. KB14 - Skola hlavni vchod — Smetanova 155

. RDB — Retransla¢ni datovy bod $kola

. PDB - Pfijimaci datovy bod M&U

Dohledové pracovisté

. Systém pro zpracovani dat MP — prevence kriminality



KB 1 - Klicperovo ndamésti 204, MéU

Kamerovy bod je situovan na sloupu verejného osvétleni ve vySce 5 m v blizkosti
Méstského uradu. Cilem je zabrat co nejvétsi prostor namésti, s dirazem na dUlezité objekty
snimani: Silnice 611 v obou smérech, pési zéna a parkovisté. PouZita jedna kamera Quad
multisenzor kde je mozné zvolit az 4 nezavislé sméry. RozliSeni pro kazdy jednotlivy senzor je
2592x1944 o velikosti 5SMP (1/2,7). Kamera musi obsahovat IR LED pro nocni vidéni. Napajeni
a datové napojeni bude feSeno kabelovou propojkou pfimo z Méstského uUradu. Vlastnikem

sloupu, kde bude umisténa kamera je investor.

Obr. 1 — kamerovy zabér prostoru
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Obr. 2 — stavajici umisténi kamery a pohledy




KB 2 - Klicperovo nameésti 18

’ v

Novy kamerovy bod je situovdan na budové patfici méstu Chlumec. Kamera bude
upevnéna na stfese objektu na nové vybudovaném stozarnim drzdku. Vyska vylozniku bude 1
m nad stfechou, primér min 11 cm. Napajeni kamery a datového spoje bude zajisténo ze
silového rozvadéce v 1NP. Cilem je doplnit snimany prostor namésti z proti uhlu a doplnéni
dalSich prostor ndmésti. Vtomto misté bude pouzZita jedna kamera typu bullet WIDE 4K
s moznosti ZOOM. Rozliseni pro senzor je 3840x2160 o velikosti min. 8MP (1/1,8) a
pozorovacim Uhlem min. 100° - 40° Horizontal, 53° - 23° Vertical. Kamera musi obsahovat IR
LED pro nocni vidéni. Konektivita bude feSena mikrovinnym spojem 60GHz se zdlohou 5GHz

smérem k centradlnimu datovému bodu na stfese Méstského Uradu.

Obr. 3 - kamerovy zdbér prostoru
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KB 3 — Na Hatich 85, hriste, koupalisté

Kamerovy bod je situovan na sloupu verejného osvétleni na ulici Na Hatich 85. Majitelem
sloupu VO je investor. V blizkosti se nachazi vefejné koupalisté, htisté a parkovisté. Stavajici
kamery, které jiz jsou po dobé Zivotnosti, nahradi novéjsi technologie. Cilem je zabrat co
nejsirsi vefejny prostor pro prevenci kriminality. Diky pouziti jedné kamery technologie Quad
multisenzor je mozné zvolit az 4 nezavislé sméry. RozliSeni pro kazdy jednotlivy senzor je min.
2592x1944 o velikosti min. 5SMP (1/2,7). Kamera musi obsahovat IR LED pro nocni vidéni.
Stavajici misto jiz obsahuje ptipojku 230V, na kterou se nova technologie pfipoji. Do
stdvajiciho silového rozvadéce bude umistén podruzny elektromér pro méreni spotieby
komponent kamerového systému. Mikrovinnym spojem 60GHz se zdlohou 5GHz bude signal
posilan do centralniho datového bodu na stfese Mé&U.

Obr. 5 - kamerovy zdbér prostoru
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Obr. 6 — umisténi kamery a pohledy




KB 4 — Prazska 114

Kamerovy bod je situovan na sloupu verejného osvétleni na ulici Prazska 114. Majitelem
sloupu VO je investor. Stavajici kamery umisténé na tomto kamerovém misté, které jiz jsou po
dobé Zivotnosti, nahradi novéjsi technologie. KB4 ma 2 cile. Zabrat a monitorovat provoz na
frekventované silnici 611 v obou smérech. Druhym cilem je monitorovat blizky verejny park
s dlrazem na Zubatovskou kapli a kostelem Nejsvétéjsi Trojice pro prevenci kriminality. Pro
tento Ucel bude pouzitd jedna kamera technologie Quad multisenzor. Rozliseni pro kazdy
jednotlivy senzor je min 2592x1944 o velikosti min. 5MP (1/2,7). Kamera musi obsahovat IR
LED pro noc¢ni vidéni. Stavajici misto jiz obsahuje pfipojku 230V, na kterou se nova technologie
pfipoji. Do stdvajiciho silového rozvadéce bude umistén podruzny elektromér pro méreni
spotfeby komponent kamerového systému. Mikrovinnym spojem 60GHz se zdlohou 5GHz
bude signal posilan do retransla¢niho datového bodu na stfese zakladni Skoly Kozelkova.

Obr. 7 - kamerovy zabér prostoru
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KB 5 — Prazska 802, kruhovy objezd

Kamerovy bod je situovan na sloupu vefejného osvétleni na ulici Prazska v blizkosti
kruhového objezdu. Majitelem sloupu VO je investor. Stdvajici kamery umisténé na tomto
kamerovém misté, které jiz jsou po dobé Zivotnosti, nahradi novéjsi technologie. Kamerové
misto ma monitorovat provoz na kruhovém objezdu a pfilehlych komunikacich s moznosti
rozpoznavani registracnich znacek a pokrocilého vyhleddvani v ramci Al analyzy. Pro tento ucel
bude pouzitd jedna kamera technologie Quad multisenzor. Rozliseni pro kazdy jednotlivy
senzor je min. 2592x1944 o velikosti min. 5SMP (1/2,7). Kamera musi obsahovat IR LED pro
no¢ni vidéni. Stavajici misto jiz obsahuje ptipojku 230V, na kterou se nova technologie pfipoji.
Do stavajiciho silového rozvadéce bude umistén podruzny elektromér pro méreni spotreby
komponent kamerového systému. Mikrovinnym spojem 60GHz se zdlohou 5GHz bude signal
posilan do retransla¢niho datového bodu na budové v blizkosti hibitova.

Obr. 9 - kamerovy zdbér prostoru
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Obr. 10 — umisténi kamery a pohledy




KB 6 — Nadrazni 783, U Nadrazi

Novy kamerovy bod bude situovan na rohu budovy lékdarny U Nadrazi v blizkosti
vlakového a autobusového nadrazi. Majitelem budovy je soukroma osoba, se kterou investor
vyjedna souhlas o umisténi a trvalém napdjeni. Do stavajiciho silového rozvadéce bude
umistén podruzny elektromér pro méreni spotieby komponent kamerového systému. Kamera
bude umisténa na rohu budovy. Kamerové misto ma monitorovat pohyb osob a vozidel na
frekventovaném misté obou nadrazi. Soucasti expozice bude taky blizky prostor pro ulozeni
kol. Pro tento Ucel bude pouzita jedna kamera technologie Quad multisenzor. Rozliseni pro
kazdy jednotlivy senzor je min. 2592x1944 o velikosti min. 5MP (1/2,7). Kamera musi
obsahovat IR LED pro no¢ni vidéni. PInéni investora: smlouva o umisténi kamerového systému
véetné pfistupu a napajeni 230V/6A. Zaroven investor s majitelem objektu vyjedna moznost
internetového pfipojeni kamery s uploadem min. 20 Mbit/s.

Obr. 11 - kamerovy zabér prostoru
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KB 7 — Kozelkova 266, Sokolovna

Kamerovy bod nahrazuje plvodni zastaralou kameru. Majitelem objektu je sokolska
obec, investor zajisti souhlas majitele k instalaci a trvalému napajeni. Do stavajiciho silového
rozvadéce bude umistén jisti¢ a podruiny elektromér pro méreni spotfeby komponent
kamerového systému. Kamerové misto ma monitorovat pohyb osob a vozidel na blizké
frekventované krizovatce a zdroven monitorovat prostor Sokolovny a jeho pfilehlych
sportovist. Pro tento Ucel bude pouZitd jedna kamera technologie Quad multisenzor. Rozliseni
pro kazdy jednotlivy senzor je min. 2592x1944 o velikosti min. 5MP (1/2,7). Kamera musi
obsahovat IR LED pro nocni vidéni. Mikrovinnym spojem 60GHz se zalohou 5GHz bude signal
posilan pres retranslaéni datovy bod na budové $koly Kozelkova do centralniho bodu na Mé&U.

Obr. 13 - kamerovy zabér prostoru
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KB 8 — Palackého 83

Kamerovy bod nahrazuje plvodni, zastaraly systém 3 kamer. Majitelem objektu je
investor. Kamerové misto mad monitorovat pohyb osob a vozidel na ulicich Palackého,
Rooseveltova a Husova. Kamera slouzi k dohledani vozidel na jedné z vypadovych silnic mésta.
Pro tento Ucel bude pouzita jedna kamera technologie Quad multisenzor. Rozliseni pro kazdy
jednotlivy senzor je min. 2592x1944 o velikosti min. 5MP (1/2,7). Kamera musi obsahovat IR
LED pro nocni vidéni. Do stavajiciho silového rozvadéce bude umistén jistic a podruzny
elektromér pro méreni spotfeby komponent kamerového systému. Mikrovinnym spojem
60GHz se zalohou 5GHz bude signal posilan do centralniho datového bodu na MéU.

Obr. 15 - kamerovy zdbér prostoru
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KB 9 —Jungmannova 114

Novy kamerovy bod vznikd na rohu budovy zdravotniho stfediska. Budova je v majetku
investora. Kamerové misto ma monitorovat pohyb osob a vozidel na blizkém prostranstvi
zdravotniho stfediska a pfilehlych komunikaci. Pro tento ucéel bude pouzitd jedna kamera
technologie Quad multisenzor. Rozliseni pro kazdy jednotlivy senzor je min. 2592x1944 o
velikosti min. 5SMP (1/2,7). Kamera musi obsahovat IR LED pro nocni vidéni. Do stdvajiciho
silového rozvadéce v 1 NP bude umistén jisti¢ a podruzny elektromér pro méfeni spotieby
komponent kamerového systému. Mikrovinnym spojem 60GHz se zdlohou 5GHz bude signal
posilan pfimo do centrélniho datového bodu na Mé&U. Mikrovinny spoj bude umistén na stfese

smérem k MéU na stozaru.

. v
Obr. 17 - kamerovy zabér prostoru
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KB 10 — Prazska 82, budova PCR

Novy kamerovy bod bude monitorovat pohyb osob a vozidel na velmi frekventované kfizovatce ulic
Prazska a Kozelkova. Majitelem budovy je Ufad pro zastupovani statu ve vécech majetkovych. Investor zajisti
souhlas majitele k instalaci kamery a mikrovinného spoje na fasadu budovy a souhlas k instalaci trvalého privodu
napajeni kamery a mikrovinného spoje z rozvadéce 230V. Tento rozvadéc je umistén na chodbé ve 2NP viz nize
pfiloZzené foto. Zde bude do rozvadéce doplnén samostatny jisti¢ a jednofazovy podruzny elektromér. Instalace
napdjeciho kabelu od rozvadéce bude vedena skrze stropni podhledy v prilehlé mistnosti a ukoncena v plastové
instalacni krabici umisténé na sténé uvniti' mistnosti (eventuelné dle moznosti ve stropnim podhledu). V této
krabici budou umistény PoE injektory pro napajeni kamery a mikrovinného pojitka. Z krabice povedou dva datové
kabely skrze obvodovou zed na venkovni fasadu, kde budou na samostatnych konzolich umistény mikrovinny
spoj a kamera.

Mikrovinnym spojem 60GHz se zalohou 5GHz bude signal posilan pres retranslacni datovy bod na budové
gkoly Kozelkova do centralniho bodu na MéU.

Na zakladé pokrocilé analyzy zvuku, mlZe systém okamZité notifikovat pfipadné stfety vozidel, popf.
identifikovat registracni znacky vozidel. Pro tento ucel bude pouzita jedna kamera technologie Quad multisenzor.
Rozliseni pro kazdy jednotlivy senzor je minimalné min. 2592x1944 o velikosti min. 5MP (1/2,7). Kamera musi

vvvvv

Obr. 19 - umisténi kamery a pohledy
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Obr. 20 — umisténi kamery a pohledy




KB 11 — U Starého Hradu 74, DDM

Novy kamerovy bod bude monitorovat pohyb osob a vozidel na pozemku Domu déti a
mladeze (DDM). Vlastnikem pozemku a sloupu je investor. Po konfiguraci pravidel mize
systém notifikovat nedovolené vniknuti na uzavieny pozemek v no¢nich hodinach. Pro tento
ucel bude pouzitd jedna kamera typu Bullet Tele 4K. Rozliseni senzoru je min. 3840x2160 o
velikosti min. 8MP (1/1,8) . Kamera musi obsahovat IR LED pro nocni vidéni. Kamerovy systém
bude upevnén na blizky stozar (28 m), kde je potfeba natdhnout novou datovou konektivitu a
napajeni. Do stavajiciho silového rozvadéce v 1 NP bude umistén jisti¢ a podruzny elektromér
pro méreni spotieby komponent kamerového systému. Mikrovinnym spojem 60GHz se
zalohou 5GHz bude signal posilan pfimo do centralniho datového bodu na MéU.

Obr. 21 - kamerovy zabér prostoru
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KB 12 — Zizelicka 95, Hrbitov

Novy kamerovy bod situovan na roh kaple na pozemku hrbitova. Objekt je v majetku
investora a jiz zde existuje ve vézi retranslacni datovy bod. Nové zfizeny kamerovy bod bude
slouzit na monitoring verejného prostoru v okoli objektu Rozluckova Sin a pfilehlého
parkovisté. Systém umoznuje vytvofit ¢asové pravidlo pro notifikaci a zaroven systém pomoci
Al analyzuje a nasledné notifikuje na anomadlie. Pro tento Ucel bude pouzitad jedna kamera
technologie Quad multisenzor. Rozliseni pro kazdy jednotlivy senzor je min. 2592x1944 o
velikosti min. 5SMP (1/2,7). Kamera musi obsahovat IR LED pro nocni vidéni. Do stdvajiciho
silového rozvadéce v 1 NP bude umistén jisti¢ a podruzny elektromér pro méfeni spotieby
komponent kamerového systému. Mikrovinnym spojem 60GHz se zdlohou 5GHz bude signal
posilan piimo do centralniho datového bodu na Mé&U.

Obr. 23 - kamerovy zabér prostoru
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KB 13 — Smetanova 115, Skola, Hristé

Kamerovy systém zde bude nahrazovat plvodni zastaralou instalaci. Majitelem objektu
je investor. Cilem je monitorovat pohyb osob na vefejném pozemku Skoly, které slouzi jako
détské hristé. Zvlasté v nocnich hodinach, je toto misto vyhodnoceno s vyssim rizikem
kriminality mladych. Pro tento ucel bude pouzita jedna kamera technologie Quad multisenzor.
Rozliseni pro kazdy jednotlivy senzor je min. 2592x1944 o velikosti min. 5SMP (1/2,7). Kamera
musi obsahovat IR LED pro no¢ni vidéni. ProtoZze se jedna o umisténi na roh budovy, vyuzije
se plvodni napajeni systému z budovy. Do stavajiciho silového rozvadéce bude umistén jistic¢
a podruzny elektromér pro méfreni spotifeby komponent kamerového systému. Mikrovinnym
spojem 60GHz se zdlohou 5GHz bude signal posilan pres retranslacni datovy bod na budové
$koly Kozelkova do centrdlniho bodu na MéU.

Obr. 25 - kamerovy zdbér prostoru
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Obr. 26 — umisténi kamery a pohledy




KB 14 — Smetanova 155, Skola

Novy kamerovy bod bude umistén na budovu Skoly Kozelkova a bude monitorovat
pohyb osob a vozidel pfed hlavnim vchodem Skoly. Systém bude monitorovat a analyzovat

nepravidelné exponovany verejny prostor. Pro tento uUcel bude pouzitd jedna kamera
technologie Bullet Tele 4K. RozliSeni senzoru je 3840x2160 o velikosti 8MP (1/1,8). Kamera
musi obsahovat IR LED pro nocni vidéni. Napdjeni kamery bude zajiSténo z PoE injektoru
umisténém ve skfini v plidnich prostorach. Do stavajiciho silového rozvadéce bude umistén
jisti¢ a podruzny elektromér pro méreni spotfeby komponent kamerového systému. Vnitrni
infrastrukturou bude signal posilan pres retranslacni datovy bod na budové Skoly Kozelkova

do centrélniho bodu na MéU.

Obr. 27 - kamerovy zdbér prostoru
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15. RDB — Retranslacni datovy bod skola

Retranslaéni datovy bod je umistén na stfeSe objektu zakladni skoly na ulici Kozelkova
123. Nové antény mikrovinnych datovych spojli budou instalovany na stavajici stozar, kde je
momentalné umisténa plvodni technologie. Tuto plvodni technologii je nutno deinstalovat.
IT switch a POE napdjeni bude umisténo v instalacnim boxu na pidé. Soucasti instalace bude
i zdlozni zdroj pro switch a POE injektory. Napdjeni kamery bude zajisténo z PoE injektoru
umisténém ve skfini v plidnich prostorach. Do stavajiciho silového rozvadéce bude umistén
jisti¢ a podruzny elektromér pro méreni spotfeby komponent kamerového systému. Tento
retranslac¢ni bod bude zajistovat spojeni kamerovych bod(: KB4, KB7, KB13, KB14 a KB10 do
centralniho pfijimaciho bodu PDB MéU

16. PDB — P¥ijimaci datovy bod Mé&U

Centrdlni pfijimaci datovy bod je umistén na stfeSe objektu méstského Ufadu na
Klicoerové namésti 204. Nové antény mikrovinnych datovych spojd budou instalovany na
stdvajici stozar, kde je momentalné umisténa plvodni technologie. Tuto plvodni technologii
je nutno deinstalovat. IT switch a POE napajeni bude umisténo v instala¢nim boxu na padé.
Soucasti instalace bude i zalozni zdroj pro switch a POE injektory. Tento retransla¢ni bod bude
zajistovat spojeni kamerovych bod(: KB2, KB8, KB9, KB11a KB12.

17. Dohledoveé pracovisté

Dohledové pracovisté méstského kamerového dohlizeciho systému bude situovano
v prostoru sluzebny méstské policie v INP méstského uradu na Klicperové ndmésti 204. Bude
obsahovat vykonnou PC stanici se dvéma velkoplosSnymi obrazovkami 43“. Na této PC stanici
bude mozno vizudlné v redlném ¢ase monitorovat vsechny kamery dohliZzeciho systému. Bude
mozno zpétné vyhledavat a prohliZzet zaznamy dle ¢asu, nebo jinych analytickych informaci, i
prednastavenych podminek pro upozornéni na anomalie a kritické situace snimané kamerami
a zachycené na mikrofony v kamerach. Vybrané video zdznamy bude mozZno ulozit na lokalni
disk.

18. Systém pro zpracovani dat MP — prevence kriminality

a) Dodavka SW spociva v dodavce IS pro zpracovani dat, véetné dat citlivych, a dodavka
klientskych aplikaci pro MP, ve kterych bude mozné s daty zpracovavanymi IS pracovat a které

FERETS LR

potfebu PCR.

b) IS musi byt dodan s vlastnim feSenim identity managementu (autentizace a autorizace),
vyhradné pro potifebu tohoto IS, které zabezpeci ochranu dat a vnitfni potfeby MP.

c) Kupujici pozaduje minimalné zakladni hierarchické rozdéleni uZivatelskych uctl, v tomto
minimalnim gardu:

e Administrator — Administrator musi mit pfistup jak k datam, tak k veskerym funkcim
systému (véetné logovacich zaznam(). Proto je vhodné tuto pozici rozdélit mezi dvé
osoby: gestora dat a spravce systému. Pristupové heslo by se mélo skladat ze dvou
Casti, pro tento vrcholovy vstup do systému by mélo byt nezbytné soucasné zadani
hesla gestora dat i spravce systému. O vstupu do systému musi byt proveden zdznam.
Hesla budou bezpecné uloZena u feditele.



e Spravce systému — Spravce systému ma pristup pouze k funkcim nastavovani systému.
Nema Zadny pristup k datim. Je opravnén pridat, odebrat nebo editovat uZivatele.
O veskerych provedenych operacich se provadi zaznam (logovani).

e UiZivatel — UZivatel ma pfistup k datim v nastaveném rozsahu. O veskerych operacich
se provadi zaznam (logovani).

d) IS musi zabezpedit pristup opravnénym osobam k fotografiim a videim na jednotlivych prvcich
aktivniho monitoringu a tato data pro dalsi prdci stahovat. Pro takovou praci musi byt
vytvoreny zakladni filtry pro praci s daty — zadani data, doby trvani zdznamu, zadani doby od-
do apod.). Uroveri kvality videa a schopnosti jeho pfenosu musi byt pfizpisobena na nasazeni
jednotlivych prvki aktivniho monitoringu, kdy se lisi lokalita zafizeni napojeného na optickou
sit a lokalita s pfenosem dat pomoci mobilni sité. Kupujici poZaduje vidy pro dany prvek
maximalni redlné dostupnou kvalitu fotografii i videa.

e) IS musi umoZnit opravnéné osobé nastavit pozadavek na automatické odeslani tfi nejlepsich
snimk(l soucasné s identifikovanou RZ pro vizualni potvrzeni.

f) IS musi zabezpedit uloZeni dat o identifikovanych RZ vozidel, které jsou on-line zasildna
z koncovych zafizeni. Datovd véta bude obsahovat minimalné tyto udaje: identifikovanou RZ,
spolehlivost identifikace v %, identifikaci zafizeni, datum a ¢as prljezdu (data mohou byt
odesilana z technickych divodu se zpoZzdénim.

g) Klientska aplikace navazana na IS musi umozZnovat prohlizeni stazenych snimk0 (vizudlni
kontrola spravné detekce RZ), musi umoznit zakladni dpravu snimku (Uprava velikosti, ofezani,
Uprava jasu, kontrastu apod.), véetné moznosti tisku snimkd.

h) Klientska aplikace musi umozZniovat pohodlnou préci v prehledném uZivatelském prostiedi
pracovnikd.

i) IS bude pracovat s osobnimi Udaji, podle jejich definice v zdkonné o ochrané osobnich Udajq,
a jinymi citlivymi daty, ktera jsou zpracovavana v souvislosti s vykonem ¢innosti Policie CR
a MP. Za tato data jsou povazZovana zejména nasledujici data:

e Zaznam ve formatu videa nebo jednotlivych fotografii v plném rozliSeni pofrizeném
prvkem aktivniho monitoringu.

e Jednotlivé zaznamy a logy o pofizeni a vyhodnoceni jednotlivych RZ v€etné mista, data
a Casu.

e Databaze odcizenych vozidel s RZ.
e Databaze zajmovych RZ.

j)  Tento IS musi umoZnit integrovat kamery, a to za predpokladu, Ze budou zaméfené na silnici,
mit IR pfrisvit (pokud se budou vyZadovat i no¢ni snimky) a mit komunikacni rozhrani. Mimo
kamery musi IS umoznit i napojeni pfipadnych inteligentnich ukazateld rychlosti.

e Ucastnik musi dolozit certifikdt vyrobce, 7e jeho nabizeny SW je kompatibilni
s inteligentnim ukazatelem rychlosti.

V ramci protipInéni zadavatel zajisti server pro tento IS.



Zaver

Obsah dokumentace, a to jak textovych a tabeldrnich, tak vykresovych ¢asti se vztahuje
jako celek k Feenému objektu. Zadnou &ast nelze kopirovat ani vyjimat z kontextu celé
dokumentace bez vyslovného svoleni jejich autor(l. Obsah dokumentace je dusevnim
vlastnictvim autor(

Seznam pouzitych norem

- CSN 33 2000-4-444 Elektrické instalace nizkého napéti — Cast 4-444: Bezpecnost —
Ochrana pred napétovym a elektromagnetickym rusenim

- €SN 33 2000-5-52 Elektrické instalace nizkého napéti — Cast 5-52: Vybér a stavba
elektrickych zafizeni — Elektrické vedeni

- (SN EN 50174-2 Informacni technologie — Instalace kabelovych rozvodd — Cast 2:
Projektova pfiprava a vystavba v budovach

- €SN EN 50174-3 Informacni technologie — Instalace kabelovych rozvodd — Cast 3:
Projektova pfiprava a vystavba vné budov

- (SN EN 50310 Soustavy pospojovanim pro telekomunikace v budovach a jinych
stavbach

- (SN 33 2000-1 Elektrické instalace nizkého napéti — Cast 1: Zakladni hlediska, stanoveni
zakladnich charakteristik, definice

- €SN 33 2130 Elektrické instalace nizkého napéti — Vnitini elektrické rozvody



